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Ruch lotniczy w europejskiej przestrzeni powietrznej jest koordynowany centralnie przez
shuzby zarzadzania przeptywem ruchu lotniczego — Network Management Operation Center (NMOC).
Ich glownym zadaniem, jest porownywanie zasobow (liczba i przepustowos¢ sektorow kontroli ruchu
lotniczego) oraz potrzeb (wielko$¢ planowanego i rzeczywistego ruchu). W przypadku stwierdzenia, ze
planowany ruch przekracza mozliwosci przepustowe dostgpnej przestrzeni powietrznej,
przeprowadzane sa dziatania naprawcze. Polegaja one na zmianie czasu startu, tras samolotow (aby
oming¢ przecigzone sektory), w ostatecznosci nawet na odwotaniu lotu. Niestety okreslenie samego
nat¢zenia ruchu nie jest wystarczajace do okreslenia potrzeb, gdyz bardzo wazne sa rowniez: trajektorie
statkdbw powietrznych, wykonywane manewry, rodzaje statkow powietrznych, ich predkos¢ oraz inne
ograniczenia. Czynniki te decydujg bowiem o mozliwosci kontrolowania ruchu przez kontroleréw ruchu
lotniczego. Powoduje to koniecznos¢ poszukiwania innego wskaznika charakteryzujacego obstugiwany
ruch.

Stosunkowo nowa koncepcja prowadzaca do lepszego wykorzystania dostgpnej przestrzeni
powietrznej jest ptynno$¢ ruchu lotniczego. Wydaje si¢, ze zwigkszenie ptynnoséci powinno poprawié
przepustowos¢ przestrzeni powietrznej, gdyz kontroler ruchu lotniczego moze obstuzy¢ wigksza liczbe
samolotoéw, ktore przelatuja przez sektor rownomiernie i ptynnie. Dzieje si¢ tak przede wszystkim
dlatego, ze taki ruch nie wymaga duzej koordynacji ze strony kontrolera.

Ninigjsze studium proponuje wykorzystanie pojecia ptynnosci ruchu lotniczego jako nowej,
uniwersalnej miary charakteryzujacej jakos$¢ ruchu lotniczego. W studium przedstawiono nowa metode
wyznaczania plynno$ci ruchu lotniczego, ktoéra wykorzystuje plany lotu, ich biezaca realizacje i tzw.
korzystne plany lotu.

Zajetos¢ kontrolera ruchu lotniczego jest podstawowym czynnikiem decydujacym o
bezpieczenstwie operacji lotniczych. Opracowano wiec metode symulacyjna oceny jego zajetosci.
Wykorzystuje ona model matematyczny uwzgledniajacy jednoczesnie ruch lotniczy i prace kontrolera.
Model stworzony zostat jako kolorowa czasowa sie¢ Petriego i pozwala na oszacowanie zajetosci
kontrolera dla r6znych parametréw przeptywu ruchu, infrastruktury i systeméw wsparcia. W ramach
eksperymentow symulacyjnych wykazano ilosciowg zalezno$¢ zajetosci od natezenia ruchu. Wykazano,
ze utrzymywanie ruchu zgodnie z ustalonymi planami lotdéw zmniejsza oblozenie kontrolera, a
wydawanie zezwolen na loty bezposrednie, cho¢ korzystne dla ekonomii lotu, zwigksza obtozenie, a
tym samym moze wptywac na bezpieczenstwo ruchu.



